
 PRتنظیمت سروو در مد

 

1-PR speed command 

 فعال کردن آن را تنظیم کرد. به گونه ای که با  acceleration/decelaration timeدر این مد میتوان سرعت مورد نظر و 

 دور در دقیقه میباشد. 011دیجیتال میتوان سرعت مورد نظر را انتخاب کرد.در مثال زیر سرعت موتور  ورودی

 

 

 

 .داده شود و یا دستور بعدی اجرا شود stopموتور تا زمانی به حرکت ادامه میدهد که فرمان 

 

 سرعت 

 کنترلیمد 



2-position command 

 

 

 

 :وجود دارد چهار نوع دستور در این مد 

1-Absolute command: 

 

 مقدار وارد شده در این نوع مقدار ابسولوت می باشد.درایو به هر پوزیشن یک مقدار عددی اختصاص میدهد.با فعال کردن 

 ورودی موتور به پوزیشن در نظر گرفته شده رفته و در آن می ایستد.

2-relative command: 

 

 و به ازای حاصل جمع موتور حرکت میکند.با مقدار پوزیشن فعلی موتور جمع شده   #pathدر این نوع مقدار دستور 

 

3-incremenal command: 

 دار مق(در این نوع مقدار باقیمانده از دستور قبل با مقدار دستور جدید جمع شده و موتور به ازای حاصل جمع حرکت میکند.

 باقیمانده از دستور قبل میتواند صفر باشد.(

 

4-capture command: 

 به تفضیل توضیح داده شده است. E-camدر داکیومنت اموزشی 



 

 

  

 1-absolute command (60000) : 

 

 (.(60000با مقدارد دستور میباشد = ((60000پوزیشن هدف

  

  2-Relative command (60000: 

 

 می باشد. 60000مقدار دستور +(20000)با مقدار فعلی  = (80000)پوزیشن هدف

 

3-incremental command 60000: 

 

 ((60000+مقدار دستور فعلی(30000)مقدار دستور قبل =(90000)پوزیشن هدف 

 

4-capture command: 

 

 به تفضیل توضیح داده شده است. E-CAMدر داکیومنت 

 



 وجود دارد: داخلی پوزیشن نوع فرماندو 

 

 

 

1-SINGLE POSITION CONTROL 

 می ماند.با اتمام این دستور موتور می ایستد و منتظر دستور بعدی 

2-AUTO POSITION CONTROL 

 دستور بعدی اجرا می شود. DELAY با اتمام این دستور با توجه به مقدار 

 

 

  JUMP COMMAND: 

 

 

 مورد نظر را فراخوانی کرد و یا از چندین دستور پرش کرد. PATHبا استفاده از این دستور میتوان 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 PATHروش های فعال سازی 

 

 CTRG/POS0~POS5/STOPبا استفاده از ورودی های دیجیتال -0

 مورد نظر باید ان را بوسیله ورودی   pathرا کنترل کرد.بعد از انتخاب path عدد  64ورودی دیجیتال میتوان  6از  با استفاده

 پوزیشن داخلی می باشد. TRIGGERفعال کرد. در واقع این پایه  CTRGدیجیتال 

 استفاده میکنید مقدار باقیمانده از دستور  STOPمیتوان موتور را متوقف ساخت.زمانی که از  STOPبا استفاده از ورودی دیجیتال 

 از بین نمیرود.

 

 (050FHو050EH)ادرس شبکه P5-07پارامتر -2

 را اجرا کنید. path دستورات  text panelیا  ,hmi, host controllerشما میتوانید با استفاده از نرم افزار

 

Homing: 

 اجرا می شود. HOMINGدرون رجیستر ریخته شود دستور  0زمانی که مقدار

 

 :PATHاجرا دستورات

 مورد نظر را اجرا میکند. PATHدرون رجیستر ریخته شود دستور   64-1زمانی که مقادیر

 

 :STOPدستور 

 اجرا میشود.  STOPدرون رجیستر ریخته شود دستور  1000زمانی که مقدار 

 

 مقادیر خوانده شده از رجیستر:

 

 0111زمانی که دستور حرکت داده می شود و موتور شروع به حرکت میکند تا زمانی که موتور در حال حرکت میباشد مقدار 

 درون رجیستر نمایش داده می شود.



 درون رجیستر نمایش داده می شود. 21111زمانی که دستور به پایان می رسد مقدار 

 

 باید اجرا شود. PATH#3درون رجیستر ریخته می شود بدین معناست که دستور 3به طور مثال زمانی که عدد 

 

 درون پارامتر نمایش داده شود یعنی دستور اجرا نشده است. 3اگر عدد 

 نمایش داده شود یعنی دستور اجرا شده است اما هنوز کامل نشده است. 011113اگر عدد 

 ش داده شود یعنی دستور اجرا شده و به پایان رسیده است.نمای 211113اگر عدد

 

 

 

 

3- DI .SHOM 

 را فعال میکند. PATH#0را اجرا کرد.این پایه فقط HOMING(PATH#0)با استفاده از این پایه میتوان دستور 

 

4-EVENT TRIGGER 

 

 رونده می باشند.هر کدام از ورودی های دیجیتال دارای یک لبه بالا رونده و یک لبه پایین 

 با هر لبه دستور مشخص شده اجرا می شود.  EVENT TRIGGERبا تبدیل ورودی های دیجیتال به 

EVENT1(0x39),EVENT2(0x3A),EVENT3(0x3B),EVENT4(0x3C) کد هگز انتخاب ورودی دیجیتال 

 برای لبه بالا رونده می باشد.  EVENT TRIGGERمربوط به تنظیم P5-98   پارامتر 

 پایین رونده می باشد. برای لبه   EVENT TRIGGERمربوط به تنظیم P5-99   رامتر پا



 

 

  EV1برای لبه بالارونده  PATHعدد بیت اول شماره شماره تنظیم شده است.  0602بر روی  P5-98 در مثال بالا پارامتر 

 اجرا می شود. PATH#52دستور EV1می باشد.با فعال شدن لبه بالا رونده 

 می باشد.چون بر روی صفر تنظیم شده است این دستور غیر  EV2برای لبه بالا رونده  PATHعدد بیت دوم شماره 

 فعال است.

 اجرا می شود. PATH#56دستور EV3تنظیم شده است.با فعال شدن لبه بالا رونده  6عدد بیت سوم بر روی 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 



 

 


